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OZET

Proje ekibi olarak hangi alanda calisma yapiimasinin gerekliligi hakkinda fikir alis verisi
yapildi.internet Gizerinden mevcut projeler incelendi ve Gérme Engelli insanlar icin yapilan
cok az sayida proje uzerine cahisildigr gorildi ve ekip olarak bu alanda ¢alisma yapilmasi
kararlastirildi.Oncelikle yapilan projeler ve yontemler incelendi.Gozlik tizerine kullanilan
ultrasonik mesafe sensorii kullanilarak karsidaki engeli algilama ve uyari sistemi
olusturulmasina karar verildi.Bunun icin gerekli olan ultrasonik mesafe sensorii ve
programlanmasi icin PIC 16F628 mikrodenetleyicisi incelendi ve elektronik devre ¢izim
programi ile devre tasarimi gerceklestirildi.Daha sonra devre ¢izimleri bakir plaketler
Uzerine islenerek montaja hazir hale getirildi ve devre elemanlari hassas sekilde monte
edildi.Elektronik devreleri gozlik Gzerine en ergonomik sekilde entegre edilerek
yerlestirildi ve prototip meydana getirildi.Projenin ikinci asamasinda ise ekip olarak
projeye ne eklenebilir fonksiyonu nasil gelistirilebilir tartismasi yapildi ve kullaniciyi
kopek saldirilarindan koruma amach kopek savar devresi entegre edilmesine karar
verildi.internetten bulunan devre semasi ok kisa siirede bakir plaket iizerine uygulanarak
gozluk Uzerine monte edildi ve diger devrelerle iliskilendirildi.Prototipe son halini vermek

icin elektronik devrelerin (izeri plastik kaplamalarla kapatilarak daha estetik hale getirildi.

Anahtar sozcukler: Ultrasonik mesafe sensorii, PIC16F628, mikrodenetleyici, elektronik

devre c¢izimi, prototip



SIMGELER VE KISALTMALAR

V. Volt

MHz. MegaHertz

KHz KiloHertz

A.B.D Amerika Birlesik Devletleri

RFID Radyo Frekansi Tanima Sistemi

GPS Global Konum Sistemi

PIC Peripheral Interface Controller (Cevrebirim

arayuz denetleyicisi )

CPU ( Central Process Unit ) , Merkezi islem Birimi

RAM ( Random Access Memory ) Rastgele erisimli bellek

ROM ( Read Only Memory ) Sadece okunabilir bellek

DSP: Digital Signal Processor Dijital Sinyal islemcisi

EEPROM Electronically Erasable Programmable Read-

Only Memory
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1.Gi Ri$
Teknolojinin son 100 yil igerisindeki hizli gelisimi, insanlarin hayat standartlarini
yukseltmis, agir isler makineler tarafindan yapiimaya baslanmis, giinliik hayat daha
rahat bir hale gelmistir. Glntmdizde insanlar teknolojinin getirilerinden hat safhada
yararlanmaktadir. Fakat teknolojinin ilerlemesi siirecinde ortaya ¢ikan triinlerin
blyuk orani, hicbir engeli olmayan saglikli insanlar icindir. Engelli bireyler
teknolojinin getirilerinden yeteri kadar faydalanamamaktadirlar.

Engelli bireyler teknolojinin gelismesinden yeterli 6l¢lide yarar géremediklerinden
dolayi, teknolojiden de yeterli dlctide faydalanamamislardir. Gérme engelli

bireyler icin yardim almadan, bir yerden baska bir yere gitmek ¢ok zor bir durumdur.Bir
cok fiziki ve insani engellerden dolayr hareketleri esnasinda zorluklarla

karsilasmaktadirlar.

Gorme problemi yasayan Kisilerin blytk bir bolimi kendi sorunlarini kapah
mekanlarda kalarak veya kendileri tarafindan bilinen kisa mesafeli alanlarda
sinirlandirmak suretiyle ¢éziimleme yoluna gitmektedirler. Glntmazin

uygulamasi olan elektronik seyahat destegi ile uzun mesafeli gezi alanlarinda is, egitim

ve sosyal etkinliklere iliskin amaclarini rahatlikla izleyebilirler.

Projede uyguladigimiz ultrasonik mesafe sensorti(UMS) ile karsilarina ¢ikabilecek
engellere karsi sesli ve titresimli uyari verebilen bir sistem ile hayatlarini kolaylastirma
amaclanmistir. Bu projede yapi itibariyle ultrasound ses dalgalarini kullanarak dndeki
engelle aradaki mesafenin dlctilmesi ve bunun sesli veya titresimsel olarak gérme

engelli kisiye aktarilmasi hedeflenmistir.



1.1. Arastirma Amaci

Projemiz ile glinltik hayattaki ulasimlari sirasinda gérme engelli insanlarimizi sehir igi
birtakim fiziki engel ve tehlikelerden korumayi amaclamaktadir.Hedefimiz ,¢ok dustk
maliyetle, islevselligi olan ve daha da gelistirilebilecek bu projeyi olusturarak ve
gelistirerek gdérme engelli insanlarin hayatlarina dokunmaktir.Gérme engelliler icin
gelistirilen tedavi ve destek sistemlerini inceledigimizde K.K.T.C ve Turkiye’deki
insanlarimizin gelir dizeylerini de g6z o6nune aldigimizda bu tedavi ve destek
sistemlerine ulasmalarinin zor oldugunu gdrmekteyiz.Buradan yola ¢ikarak insanlarin

maddi acidan kolay ulasabilecekleri bir destek sistemi sunmaktir.

1.2 .Arastirma Problemi

Gorme gucinin (gorme keskinligi veya gorme alani) gozlik,kontakt lens gibi bilinen
yontemlerle, ilag tedavisi ile veya ameliyatla yararli diizeye ulastiralamadigi durumlara,
kisitlamanin derecesine gore korlik veya az gorme denir. Gorme engelli olan
insanlarin gunluk hayatta en ¢ok karstlastiklari sorunlarin basinda bir yerden bir yere
gidip gelmek icin yola ciktiklarinda fiziki ya da insani nedenlerden dolayi ortaya cikan
engeller olusturmaktadir. Bu sebeple gérme engelli insanlar evden disari ¢ikmak
istememekte bunun sonucunda sosyal hayattan da soyutlanarak zor olan hayatlari daha
da zor hale gelip iclerine kapanmaktadirlar. Bunun Oniline gegebilmek igin , insanlara
kolayca ulasabilecekleri teknolojik destek sistemleri Gretimi vardir fakat maddi acidan
ulkemiz insanlari icin yiiksek sayilabilecek meblaglar karsilarina ¢ikmaktadir.Proje

grubu olarak bu konuda adim atmayi hedefledik .

2. LITERATUR TARAMASI

Yapilan arastirmalar sonucunda gorme engelliler icin bircok teknolojik arag
gelistirildigi tespit edilmistir.



2.1. Lazer Bastonlar (Laser Cane)

Uluslararasi alanda kullanilan uzun baston gibi ayni yontemle kullaniimistir.Kullanict,
Laser Cane’ i gbvdesinin merkezinden yaklasik olarak 50 derece bir

acl ile yere dogru yonelterek engeller 6niundeki dogru yolu arastirarak bulmak veya
bilinen arazi isaretlerini lokalize etmek i¢in soldan saga ve sagdan sola dogru

tarayarak ilerler. Laser Cane kullaniciyi, sesli tonlar ve isaret parmagi altindaki titresen
uyaricilarla yaklasan engellerin varhigindan haberdar ettiginden kullanici, sesli tonlari
kapatmak ve yalnizca titresen uyaricilara giivenerek hareketini ayarlamak segimine
sahiptir. Esasen, Laser Cane’ in kullanilabilecegi alanlarda sinir yoktur.

.!"'f-

Sekil-1: lazer baston ¢alisma prensibi

A.B.D. Hukumeti tarafindan yapilan etlitlere gore; Laser Cane en ¢ok kullanilan

elektronik seyahat yardimci aygitidir.

Sekil-2: Lazer baston gorinustu



2.2 UltraCane

UltraCane geleneksel beyaz bastona 21. yuzyil teknolojisinin entegre edilmesiyle
olusturulan, guvenlik ve bagimsizlik kazandiran elektronik bir hareket yardimcisidir.
UltraCane, ultrasonik titresimlerle cevredeki nesneler hakkinda kullaniciyr bilgilendirir.
Sinyaller, bas hizasindaki aga¢ dallarini veya kamyon aynalarini da bildirebilmektedir.
Cihaz, Uzerindeki 2 digme ile nesnenin yonu ve yakinhgi hakkinda titresim yoluyla
bilgi verir. Bu sinyaller, beyninizin yon algilama bélimine ulasarak nesnelerin yoninu

hizla algilamanizi saglar.
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Sekil-3 Ultracane calisma arali§i gosterimi

Sekil -4 UltraCane



2.3 Ses Dalgalariyla Mesafe Ol¢limii Yapan Beyaz Baston

Yarasalarin sonarindan etkilenen muhendisler, mini bir sonar Gnitesini bir gozllige
monte ettiler.G6zIugu kullanan gérme engelliler belli bir alismasiresinden sonra
engellere carpmadan yuruyebilmekte hatta bisiklete bilebinebilmekteler. Ancak
g6zlugun tasarimctlari bunun hicbir zaman insan gézUnan yerini

tutamayacaginin ya da yarasadaki kadar kullanish

olmayacaginin farkindalar .Guniindzde gelisen teknoloji her alanda etkisini
gostermektedir. Bu proje, teknolojinin asil hedefi olan “insanliga hizmet” prensibi g6z
onine alinarak tasarlanmaya calisiimistir. Boylece gérme engelli insanlara etraflarini
algilayabilmek ve daha rahat sehir icinde yuriyebilme, bagimsiz hareket imkani
saglayabilmektir.

Mevcut sistem asagidaki ana birimlerden olusmaktadir:

1- Mikro denetleyicili kontrol mekanizmasi

2- Yakinligi ifade eden yaklasim sesi

3- Ultrasonik alici verici
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Sekil-5: Ultrasonik beyaz baston blok diyagrami



2.4 Navibaston

Akilli  bastonlar, gdrme engelliler, alzheimer hastalari ve yaslilar igin
uretildi. Engellilerin bulunduklari noktadan istedikleri yere giivenli ve hatasiz olarak
gitmelerini saglamaktadir. Sistem Radyo Frekansi Tanima Sistemi (RFID) denilen ve
navigasyon teknolojileriyle calisiyor. Kullanilacak guzergahlar, ©nceden RFID
etiketleriyle donatiliyor. Bu sayede yol Uzerindeki bir santimlik tasi veya minik bir
cukur dahi okunabilir hale geliyor. Akilli bastondaki okuyucular, yoldaki bu bilgileri
bluetooth teknolojisiyle cep telefonuna veya 0Ozel bir analiz cihazina aktariyor.
Buradaki yazilimlar ve navigasyon sistemleri etiket bilgilerini hesaplayarak kullaniciya
sesli olarak iletiyor. Mucize baston sesli komutla da c¢alisiyor. Ornegin 'beni x kafeye

gotur’ dediginizde sistem ¢alismaya basliyor.
2.5 Le Chal Akillh Gérme Engelli Ayakkabisi

Dinyanin ilk akilli ayakkabisi olarak tanimlanan Le Chal, ses tanima 6zelligine sahip
akilh telefon uygulamasina gidilmek istenen yer sdylendiginde kullanicisini GPS
yardimiyla oraya gidene kadar yonlendiriyor. Ayakkabi bunu ise titresim ile yapiyor.
Kullanicisinin sola dénmesi gerektiginde sol esi, sag tarafa donmesi gerektiginde ise sag

esi titriyor.

Sekil -6 Le Chal Akilli Gérme Engelli Ayakkabisi
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4. HEDEFLENEN HASTALIK

4.1. Korluk nedir ?

Korluk ,bir insanin herhangi bir iste ¢alismasini engelleyecek ve onu yasami boyunca
baska insanlara,araglara veya kuruluslara bagiol kilacak kadar agir olan bir gérme
kaybidir.Korluk baska bir tanimla 1s1g1 gérememe veya 1sig1 gorse bile onu temel

ihtiyaclari icin kullanamamaktir.

4.1.2.Korlugun Nedenleri Nelerdir ?

Korlige sebep olan bircok etken bulunmaktadir. Bunlarin bir kismi dogustan olmakla
beraber yetiskin yaslarda belirli rahatsizliklar sonucu da ortaya ¢ikmaktadir.

4.1.2.1. Dogustan veya Cocukluk Cagi Korlukleri

Dogustan korltklerin en énemli sebeplerinden birisi temel g6z dokularinin olusmamasi
veya eksik olusudur. Bunun yani sira gérme sinirinin veya retina adini verdigimiz
gorme tabakasinin gelisme bozukluklar ve hastaliklari séz konusu olabilir. Bu gibi
bozukluklar az gérme veya his gérmemeye neden olabilirler. Bu tip korluklerin bir

cocugun tedavisi mimkdan degildir.

Bu gibi bozukluklara yol acan nedenler, kalitim, akraba evlilikleri, annenin
hamileliginde gecirmis oldugu bir takim hastaliklar olabilir. Bazi bilinmeyen

nedenlerden olusmus olabilirler.

Cocuklugun erken donemindeki gérme kayiplarinin bir nedeni de g6z tansiyonu yani
karasudur. Bu rahatsizlik gene oncelikle akraba evliligi olan kKisilerin cocuklarinda
goralir. Baslangicta basit sulanma sikayeti ve i1siktan rahatsizlik duyma ile baslayan
hastalikta daha sonra goz blyltmesi meydana gelir. Gérme tabakalarinda su birikmesi
nedeni ile gdz buzlu cam gérintiisini alir. ilagla tedavisi sinirli olan bu hastalija
cerrahi mudahale gereklidir. Aksi takdirde goérme sinirinin 6lmesi ve ileride go6zin

delinmesi s0z konusu olacaktir. Cerrahi tedavi ise umut vericidir.

Kalitsal gérme azligina neden olan hastaliklardan bir baskasi ise tavuk karasi adi ile

bilinen retinitis pigmentosadir. Tedavisi olmayan bu hastalikta akraba evlilikleri rol

11



oynar. GOrme tabakasinin yavas yavas harap olmasi ile seyreder. Los isikta ve
karanlkta az gérme sikayeti ile baslar gérme alaninin giderek daralmasina yol acar. Bu
hastaligin dereceleri ve ¢esitli tanimlari mevcuttur. Bazilari erken gérme kaybina neden

olurken bazilari ise yetiskin yaslarda hafif gérme kaybina neden olabilir.

Her yasl ilgilendiren g6z kazalari, hafif gérme bozuklugundan goziin tim kaybina kadar
yol acgabilmektedir. Bu durumlarda acil mudahale, gozun tamiri, iltihabi olaylarin
onlenmesi ve kalici zararlarin olusmasini engellemek agisindan son derece énemlidir.
Bu gibi kazalarin géze biraktigi sekellerin bircogu glinimizde kornea nakli ve diger

modern cerrahi yontemleri ile tedavi edilebilmektedir.

Cocukluk ¢aginda gérme kaybina yol acan hatta hayati &nemi olan bir hastalikta g6z ici
timoradar. Bu hastalikta da kalitim faktori 6nemlidir. Gozbebeginde gri bir parlaklik
ile fark edilir. TUmorin ilerlemesi goziin kaybina neden olabilecegi gibi yaniima riski

de mevcuttur. Erken teshis hayati 6neme sahiptir.

4.1.2.2. Yetiskinde Korlugun Sebepleri

Diyabet

Seker hastaligl, gozde gesitli bozukluklara yol acabilir. Goz enfeksiyonlarinin sikhgi,
g6z adale felgleri, katarak gelismesi diabete bagh g6z komplikasyonlari arasinda
sayilabilir. En 6nemli komplikasyon ise, diabet sirecinin uzamasi ve dizensiz kan
sekeri seviyeleri ile orantili olarak g6z dibinde retina adini verdigimiz gérme
tabakasinda kanamalar 6dem ve yeni damarlanmalar ile seyreden diabet retionopatisidir.
Bu hastalikta gérme merkezinin kanama ve ddem ile etkilenmesi ile hastanin gérmesi
giderek azalir. Yeni damarlarin catlamasi ise buyik g6z ici kanamalarina ve gézin

kaybina sebep olabilir.

Seker hastaliginin iyi kontrol edilmesi, birlikte olabilen yiksek kol tansiyonunun ve
bébrek bozuklugunun tedavisi, bu komplikasyonunun olusmasi veya ilerlemesi tizerinde
etkilidir.
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Hastalik olusmussa en onemli tedavi yontemi; g0z anjiografisi adi verilen gz dibi
damarlarinin 6zel fotograflarini aldiktan sonra uygulanan lazer tedavisidir. Lazer
fotokoagulasyon adini verdigimiz bu yontem o6zellikle ¢ok ilerlememis durumlarda
gormenin korunmasini  %70-80 oraninda saglamaktadir. Ancak ¢ok ilerlemis
durumlarda vitrektomi adi verilen 6zel aletlerle yapilan ameliyat, bircok goz igin
kurtarici olmaktadir. Bir diabet hastasinin 3-6 aylik aralarla muntazam bir sekilde g6z
kontrolli yaptirmasi, bu komplikasyonun heniz baslangic durumlarda teshisini

saglamakta tedavide basari sansida o derece yuksek olmaktadir.

Yuksek kol sertligi damar sertligi

Yuksek kol tansiyonu ve siklikla birlikte mevcut olan damar sertligi bitin vicut
damarlarini bu arada g6z damarlarini da etkilemektedir. Yuksek kol tansiyonuna bagli
g6z dibi kanamalari, damar tikanmalari, gérme kaybi ile sonuclanabilir. Yine bu

hastalarda gorme sinirini besleyen damarlarin tikanmasi da bir korlik nedenidir.

Bu hastalarin kol tansiyonlarini diizenli takip etmeleri, rutin kan muayenelerini duzenli
yaptirmalari, diyet ve spora onem vermeleri i¢ hastaliklari uzmaninin kontroliinde

olmalari bu gibi komplikasyonlarin olusmasini 6nleyecektir.

Bu gibi hastalarin periyodik g6z kontrollerini yaptirmalari gereklidir. Goz hekimi, g6z
damarlarinin  durumu hakkinda bilgi verecegi gibi herhangi bir komplikasyon

olustugunda gerekli tedbirlerin alinmasini saglayacaktir.

G0z tansiyonu (glukom)

Glokomun en yaygin sekli olan agik-acili glokom sinsi baslayan ve yavas gelisen bir
hastaliktir.Glokomun bu tipi kolaylikla kontrol altinda tutulabildigi halde, genellikle,

tamiri mimkiin olmayan goris kaybi olusturduktan sonra, teshis edilir.

Acik acih glokom, gozin iginde mevcut olan sivinin artisina bagl basincin, optik siniri
olusturan hassas lifleri harap etmesine baglanir. Genellikle belirli semptomlari olmadigi
ve asamali olarak gelisip, gorisi kademeli olarak etkilendiginden glokom cabuk teshis

edilemez. Tedavi uygulanmadigi durumlarda, optik sinir bozulmaya ve sonu¢ olarak
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gorts alani daralmaya baslar. Maalesef bir ¢ok insan, goris alani daralincaya kadar,
gorismelerdeki kademeli kaybi fark etmez, optik sinir harabiyeti durdurulmadigi
takdirde, glokom tinel goérise neden olur ve sonu¢ korlige varir. Glokomdan dogan
korlik tedavi edilemez.Kirk yasi askin her kisi agik-acili glokom siuphesi ile karsi
karstyadir. Ozellikle ailesinde Glokom hikayesi olan kisiler bu hastaliga adaydir.

Glokomun diger cesitleri acik-acili glokom kadar sik gorilmez. Ac¢i kapanmasi
glokomu ciddi agri, bulanti, g6z kizarmasi ve bulanikhga neden olur. Tibbi
miidahalenin gecikmesi halinde bir iki giin icerisinde korliige sebep olabilir.ikinci
dereceden glokomlari; gecirilmis ameliyat sonrasi ilerlemis katarak, yara timoér veya
g0z iltihaplari gibi diger etkenlerden olusabilir.Ciddi 6nem tasiyan neovascular glokom

diabete ve diger goz dibi damar hastaliklarina bagli olarak ¢ikabilir.

Glokom hastaliginda g6z tansiyonunun dusirict ilaglar, lazer, ameliyat gibi tedavi
yontemleri mevcuttur. Amag, goz tansiyonunu dusurerek gérme sinirinin ve gérme

alaninin bozulmasina engel olmaktadir.

Katarakt

Gorme azligina neden olabilecek bir baska hastalik ise katarakt veya beyaz su delinen
g6z merceginin kesiflesmesidir. Kataraktlar dogustan olabilirler veya ileri yaslarda
ortaya ¢ikabilirler. Bazen de g6ze bir darbe neticesinde ¢ok kisa stirede gelisebilirler.
Gozde gecirilmis hastaliklarin sonucunda veya diabet gibi sistemik bir hastaliga bagli
olarak gelisebilirler. ilagla herhangi bir tedavisi olmayan bu hastaligin ¢6ziimu cerrahi
yontemle olur. Glniimizde katarakt cerrahisi en yiksek basariya sahip olan ameliyattir.
Hasta ameliyet sonrasinda gozlik veya kontakt lens takar, ancak modern cerrahi
yontemlerde gozln icine perde alindiktan sonra yeni yapay bir lens yerlestirilir.

Sonuglar yuz galdartcuddr.

Gene ameliyat ile tedavisi gerceklestirilmesi gereken bir hastalik retina dekolmani adi
verilen gorme tabakalarinin yirtilarak birbirinden ayrilmasidir. Bu hastalikta kisi gérme

alaninin bir mélumunun karanlik bir duvar ile kaph oldugunu gorir. Bu durumda Kisi
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hemen bir goz hekimine basvurmalidir ve birka¢ gln iginde ameliyat edilmelidir. Cok

uzun bir vakit kaybr ameliyatinda basarisini dustrecektir.

Ulkemizde korlugin énemli nedenlerinden bir tanesi Behget Hastaligidir. Bu hastalik
g6zde nuksler ile seyreden iltihaplar yapmaktadir. Tecrubeli bir merkezin takibi altinda
tedavi edilen hastalarda gérme bozuklugu en alt seviyelerde tutulabilir. G6zin haricinde
agizda aftlar ve cinsel bolgede yaralar ile kendini gosteren bu hastalik tedavi ile tiimiyle
ortadan kalkmaz ve kisiye, tipki seker hastaligi gibi 6mur boyu arkadaslik eder. Ancak
ilaclar ile kontrol altinda tutulabilir. Behcget disi g6z iltihaplari da ayni sekilde uzun

seyirlidir ve siki takip ile ila¢ tedavisi gereklidir.

GOz tumorleri

Nadirde olsa gozlin kapaklar gibi dis kisimlarinda veya g6z icinde gelisebilen tumérler,
giderek gozln harap olmasina ve korlige yol acarlar.Bu Gibi Tumdrlerin Tedavisinde
Cerrahi Yontemler Radyoterapi, Krioterapi (Dondurma yolu ile) Foto koagilasyon gibi

cesitli tedavi yollari kullaniimakta ve goziin kazaniimasina ¢alisiimaktadir.

Gozlerimizin saghgr acisindan basta gelen konu diizenli ve vitamin yonlnden zengin
beslenme, duizenli uyku ve saglik sartlarina dikkat edilmesidir. Isik sartlari da dnemlidir.
Ozellikle okuma, TV seyretme gibi goziin suirekli ve dikkatli kullaniimasi durumlarinda
ne kamasma yapacak kadar parlak isik ne de gérmeyi guclestirecek kadar az 151k
olmalidir. Isik kaynagi, yazarken sag elini kullanan Kkisinin sol omuzu ve basi Gstiinden
gelmelidir. Parlak giines 1s1ginin ultraviyole etkisinden korunmak igin giines gozliikleri
gerekli oldugu gibi deQisik 1sik kaynaklarina meslek veya diger amaclarla maruz
kalabilecek kisilerin koruyucu gozlik kullanmalari sarttir. Gozlerin  periyodik
kontrolleri yapiimali gorme ve goziin saghkh oldugu bilinmelidir. Ozellikle seker
hastaligi gibi g6zu direkt etkileyen sistemik bir hastaliga sahip kisiler bu kontrollerini 6
ayda bir mutlaka yaptirmalidirlar. Bu sekilde bu énemli organimizi koruyabilir veya

herhangi bir tehlike karsisinda gereken tedbiri alabiliriz.
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5. ROPORTAJ

5.1.- Kibris Turk Gormezler Dernegi ve Kibris Turk Engelliler Federasyonu

Baskani ile roportaj

- Adiniz soyadiniz?
- Dervis Yiceturk
- Kisaca derneginizden bahseder misiniz ?

-Dernegimiz , Kuzey Kibris Tlrk Cumhuriyeti’nde yasayan gérme engellilerle ilgili ilk
dernek olup “Alti Nokta Dayanisma Dernegi” adiyla 17 Nisan 1976 yilinda resmen
kurulup Lefkosa Kaymakamligi’na tescilini yaptirmistir.Ayrica Kibris Turk Gérmezler
Derne@i amaclari dogrultusunda tyelerin maddi ve manevi dayanismalarini saglamak,
saglik, egitim, rehabilitasyon, istihdam, sosyal glivence ve diger sosyal hak ve
menfaatlerinin saglanmasi icin bugine kadar blyik, etkin hizmetler vermistir. Kirada
olan dernek 1986 yilinda kendi 6z mali olan Kutlu Adali Sokak, No:12, Kizilay -
Lefkosa adresindeki 135m2lik dernek idari binasini insa edip hizmete agarken 6 Ekim
2005 tarihinde de 900m2lik 4 kath Gormezler E§itim Merkezi kampus binasini insa
edip hizmete acmistir. Kibris Turk Gormezler Dernegi amaclari dogrultusunda ilk is
olarak ada c¢apinda buyuk tarama calismalarina girismis ve ilk kez 1989 yili icinde
gorme engellilerin gercegde yakin genel istatistiklerini yapmistir. Yapilan istatistiklere
gore gorme engelli Gye sayisi 220°den 320’ye cikmistir. Calismalarin olumlu etkisi
halkimizin da ilgi ve katkilariyla tye sayisi 1990 yili itibari ile 340’a 1 Haziran 2015

yili itibari ile de 409 "a yukselirken, sempatizan Uye sayisi da 180°i bulmustur.
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- Gorme engelli insanlarin beklentileri nelerdir ?

- Gorme engelli insanlar bende dahil olmak Uzere insanlarin engelliler konusunda daha
hassa ve saygili olmalarini bir giin kendilerinin de bir engelli olabilece@i ihtimalini
dislnerek gunluk hayatta zor ve esit olmayan sartlarimizi daha da zorlastirmamalarini
bekleriz. Siz projenizi ve yapmak istediklerinizi anlattiniz bdyle bir projeye
niyetlenmeniz bile bizim icin cok 6nemli ve duygu vericidir.Bu bizim énemsendigimizi

gosteriyor.

-Yapacagimiz proje hakkinda ki gorusleriniz nelerdir ?

- Projenizden anladigim kadari ile gérme engellilerin Kkarsisina ¢ikabilecek 6zellikle
ulkemizde cikabilecek engel ve tehlikelerden korumayi amaclamissiniz bu ¢ok gizel bir
yaklasim fakat uygulanabilmesi ve hayata gecirilmesi ¢cok onemlidir. Bu konularda
teknik bilgim olmadigi icin projenizin teknik kisimlariyla ilgili yorum yapamiyorum
ama sizin heyecaninizdan ve anlattiklarinizdan edindigim izlenim bu isi basarabilip

uygulamaya gecireceginizdir.
- Yapacagimiz proje ne gibi avantaj saglar ?

- Bu gozlukle Gyelerimizin kendilerini daha glivende hissederek hareket edebilecegini
distinirim.Ama yetmez sizin gibi gen¢c muhendis adaylarindan bu projenin tstine her

gecen donem biraz daha gelistirilmesini bekleriz.
- Son olarak belirtmek istediginiz seyler nelerdir ?

- Sizin baslattiginiz ve belli bir noktaya getirdiginiz bu proje Gzerinde ¢alismaya devam
edip ortaya ¢ok guzel ve faydalh bir drin c¢ikarirsiniz ve bunu bizlere sunarsiniz.
Calisma hayatiniz boyunca muhendis olarak engellilerin hayatlarini kolaylastirici seyler
tasarlamanizi bekliyoruz.Bu konu Uzerine yogunlasip daha giizel seyler gelistirdiginizde
mesleki olarakta mutlu oldugunuzu goéreceksiniz.Bunu saglayacak olan sey hayatlarina

dokundugunuz insanlarin yasadiklari mutluluk olacaktir.

Basarilarinizin devamini diliyorum.
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6. ISTATISTIKSEL VERILER

Ulusal Engelliler Veritabani Engel Grubuna Goére Dagilim

Oziir Grubu Kisi Sayisi
! |
GOrme 66.379

Isitme 50.882

Dil ve Konusma 13.066

Ortopedik 94.628

Zihinsel 215.944

Ruhsal ve Duygusal 68.923

Siregen Hastaliklar 265.086

Tablo 1: Ulusal Engelliler Veritabani Engel Grubuna Goére Dagilim
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Ulusal Engelliler Veritabani Engel Oranina Gore Dagilim

1-19 Arasi 46.957 5,44
20-39 Arasl 98.781 11,44
40-69 Arasl 362.508 41,98
70-100 Avrasl 355.337 41,14
TOPLAM 863.583 100

Tablo 2:  Ulusal Engelliler Veritabani Engel Oranina Gére Dagihm

Ulusal Engelliler Veritabani Engel Oranina Goére Dagilim

Durum Kisi Sayisl Yzdesi (%)
! |
1-19 Avrasi 46.957 5,44

20-39 Arasl 98.781 11,44

40-69 Arasl 362.508 41,98

70-100 Avrasl 355.337 41,14

TOPLAM 863.583 100

Tablo 3 : Ulusal Engelliler Veritabani Engel Oranina Gore Dagihm

Memur Olarak istihdam Edilen Engelli Bireylerin Engel Gruplarina Gére Dagilimi
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Ortopedik
Simflanamavan _

Ldrme

[sitme
Suregen (Kronik) B Engelli Memur
Zihmsel

Rithsal ve Duyensal

il ve Kenugioa

0 4000 5000 12000

Mermu olarak 1sithdinm edilen engelh buevlenn engel gruplamma give dagilum

Tablo 4. Memur olarak istihdam edilen engelli bireylerin engel gruplarina gére dagilimi
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7.  ULTRASON

7.1 Ultrason Nedir ?

Ultrason veya yansilanim, insan kulaginin isitemeyece@i kadar yiksek frekansli ses
dalgalarina verilen addir, ingilizce ultrasound sozciigiinden olusturulmus bir kelimedir,

bu kelimede yiksek ses anlamina gelir.

Ses bir enerji tlridur ve cisimlerin titresimi sonucunda meydana gelir. X 1sinlari nin
tersine ses elektromanyetik degildir.Ultrases, kati, sivi veya gaz ortamda akustik bir dal

gadir. Sesin iletilebilmesi icin bir ortam (madde) gereklidir v yayilimi, bir yerden baska
bir yere enerji tasinimi seklindedir. Ses dalgalarinin yayilma hizi, ortamin yogunluguna
baglidir.

Ultrason ,20.000 Hertz tzerinde 2 il& 15 MHz frekansa sahip isitilemeyen
sestir.Ultrason, organlardan ve yumusak dokulardan iyi bir sekilde gecerken dalaktan ve
gastrointestinal sistem gibi hava iceren organlarda da nakledilemez. Kemikler de
ultrasonu gecirmediklerinden kemiklerin etrafinda cevrelenen organlar ultrason ile
incelenir. Ultrason dalgasinin yogunlugu absorbsiyon , refleksiyon ve dagdilmayla azalir.
Doku absorbsiyonu ultrason dalgasinin frekansinin artmasiyla artar. Ultrason demeti,
belli akustik 6zellikli bir dokudan farkli akustik 6zellikli bir dokuya gectigi zaman ses
demetinin bir bolimu yansir. Refleksiyon agisi, genellikle gelme agisina esittir.
Yansima, ses demetinin dalga boyundan daha biyik ve diz bir dizey
gerektirmemelidir. Ornegin diyaframa damar duvarlari ve bircok esyalarin sinirlari bu
ozellikteki yuzeylerdir. Kemikler de ultrasonu gecirmediklerinden kemiklerin etrafinda
cevrelenen organlar ultrason ile incelenir. Ultrason dalgasinin yogunlugu absorbsiyon ,
refleksiyon ve dagilmayla azalir. Doku absorbsiyonu ultrason dalgasinin frekansinin
artmasiyla artar. Ultrason demeti, belli akustik 6zellikli bir dokudan farkli akustik

ozellikli bir dokuya gectigi zaman ses demetinin bir bolimu yansir
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7.2 . Ultrasonik Mesafe Sensoru

HC-SR04 basitce bir hoparlér ve bir mikrofondan olusan bir mesafe sensorudir.
Gonerilen ses 40MHz frekansinda olup, 2cm - 4m arasinda , 6niinde duran en yakin
nesnenin mesafesini vermektedir. Uzak nesneleri algilamasi icin nesnenin daha biylk

olmasi gerekmektedir. Algilama acisi yaklasik 30 derecedir.

HC-SR04 giden ve donen ses arasindaki sdre farkini mikrosaniye (1/1,000,000sn)
cinsinden vermektedir. Sesin hizini havada yaklasik 343m/s olarak kabul edilmektedir.
Hesaplari cm cinsinden yapmak istendiginde ses hizi 34300 cm/s olarak alinabilir.
Zaman birimini mikrosaniye cinsinden alinirsa 0,0343 cm/us olarak karsimiza
citkmaktadir. Sesin gidisi ve gelisi 2 kat strdiigu icin tek gidis veya tek gelis icin ilk
hesapladigimiz degeri ikiye bolebiliriz, sonug 0,01715 cm/ us olarak ortaya ¢ikmaktadir.
Boylece HC-SR04'nin bize verdigi mikrosaniye cinsinden degeri 0,01715 ile carpar
veya 58'e bolersek santimetre cinsinden en yakin yansitici nesnenin mesafesini bulmus

oluruz.

Sekil . 7 — Ultrasonik mesafe sensor
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7.2.1.HC-SR04 Ultrasonik Mesafe Sensorii Ozellikleri

Calisma Voltaj DC 5V
Cektigi Akim 15 mA
Calisma Frekansi 40 Hz

Maksimum Gdrme Menzili 4m

Minimum Gorme Menzili 2cm

Gorme Agisl 15°

Tetik Bacagi Giris Sinyali 10 us TTL Darbesi

Echo Cikis Sinyali Giris TTL sinyali ve Mesafe Orani

Boyutlar 45mm x 20mm x 15mm

7.2.2. Ultrasonik Mesafe Sensort Nasil Calisir ?

Ultrasonik sensorler ultrasonik ses dalgalari yayan ve bunlarin engellere carpip geri
donmesine kadar gecen sureyi hesaplayarak aradaki uzakhgi belirleyebilen

sensorlerdir.

Basialmma simmy ali
. = | I
— _1J | '

A nsEmrd Earrman simwvali —_—
Woms

Sekil.8. Ultrasonik mesafe sensoriiniin ¢alisma prensibi
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Mikrodenetleyici programlanabilme, bir programi icerisinde depolayip daha sonra
calistirabilme 6zelliklerine sahip tek bir chip 'ten olusan bilgisayardir. Bu 06zelligi

mikrodenetleyicileri mikroislemcilerden ayiran 6zelligidir.

Mikrodenetleyicilerde bir CPU( Central Process Unit ) ,RAM ( Random Access
Memory ) ROM ( Read Only Memory ) , input - output ( giris - ¢cikis 1/0 ) uglari , seri
ve parelel portlar , sayicilar ( counter ) ve bazi mikrodenetleyicilerde de Analog 'dan
Digital 'e ( A/D ) ya da Digital 'den Analog 'a ( D/A) ceviriciler (konvertor ) bulunur.
Mikroislemciler kullanilarak olusturulan sistemlerde ise (6rnegin kullandigimiz

bilgisayarlar) bu o6zelliklerin  her biri icin ayri  mikroislemci  kullanilir.

Mikrodenetleyicileri mikroislemcilerden ayiran diger bir 6zellikleri gercek zamanli
uygulamalarda c¢alismalaridir. Gergek zamanl uygulamalarda islemcinin disindaki
elektronik ortamdan)gelen isaretler ¢cok hizli degisim gosterebilir. Bu nedenle bunlari
isleyip gereken cikislari ayni hizhihkta dis dinyaya uygulamak gerekebilir.
Mikrodenetleyiciler boyle bir performansi, ¢ok kigik boyutlarda ve ¢ok daha az gugc
tlketerek gerceklestirebilirler. Sonu¢ olarak mikroislemciler ve mikrodenetleyiciler
temelde ayni alt yapi ¢alisma mantigina sahip olmakla birlikte kullanim yeri ve amacina

gore iki ayr1 grup Urtn olarak degerlendirilebilir.

Sekil.9. PIC Mikrodenetleyicisi
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8.1. Mikrodenetleyiciler Neden Kullantlir?

Mikrodenetleyiciler ucuz olmalari, tek mikrodenetleyici ile elektronik ¢coziimler
uretebilme imkani ve mikrodenetleyici iginde program depolayabilme ve istenildiginde
calistirabilme olanagi gibi nedenlerle tercih edilirler.

Mikroislemcinin kullanimi ve mikroislemcili sistemin tasarimi mikrodenetleyicili
sisteme gore hem daha masrafli hem de daha karmasiktir. Mikrodenetleyicili bir
sistemin ¢alismasi icin elemanin kendisi ve bir osilasyon kaynaginin olmasi yeterlidir.
Mikrodenetleyicinin ihtiya¢ duydugu 6nbellek ve giris ¢ikis birimi bir yonga igerisinde
bulunmaktadir. Ancak mikroislemcili bir sistemde 6nbellek harici olarak bulunur.

8.2. Mikrodenetleyici Mimarisi

Mikrodenetleyici mimarileri hafiza organizasyonu agisindan ya da komut isleme teknigi
acisindan siniflandirilabilir. Hafiza organizasyonu agisindan mikrodenetleyiciler Von
Neuman ve Harvard olmak tizere iki mimari Gzerine tasarlanir. Gegmiste Von Neuman
mimarisi tercih edilse de 1970’li yillarin sonlarinda Harvard mimarisi mikrodenetleyici
tasariminda standart hale gelmistir.

VVon Neuman mimarisinde tumlesik tek bellek bulunur. Yani veri ve program alani
ayni hafiza haritasi tizerinde bulunur. Bu mimari 80X86, 68HC11, v.b. islemcilerde
kullaniimistir. PC olarak bilinen kisisel bilgisayarlar arasinda standarttir.

Von Meumann Mimari=i

=0 = Ko ut
) F?rc::gr-_an‘n [ 2= ool
RAM / ROM | Veri
Degdisken Adres S [ :
B AM =] Arayuz= Islemci ve
Kontrol LUinitesi === “erlesik
Yidin RAM = k= yitgil=n

Sekil.10. Von Neumann Mimarisi
Bu mimarinin birimleri bellek, merkezi islem birimi ve giris / ¢ikis birimleridir.

Bilesenler arasindaki iletisim, iletisim yollari adi verilen kanallar ile gergeklesir. Bu
iletisim yollan ; veri yollari, adres yollart ve kontrol yollaridir.
islem biriminin bellek biriminden ayristirilmast bu mimarinin en énemli ézelligidir.

Komut ve veri i¢in ayni bellegin kullanildigi “Von Neuman Mimarisinde’, komut ve
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veriler ayni yol kullanilarak iletilirler. Bu durum, komut ve verinin iletilmesinin
gerektigi durumlarda veri ile ilgili iletisim sistemlerinin, komut ile ilgili iletisim
islemlerini beklemesini gerektirir.
Harvard mimarisinde yahtilmis ¢ift bellek bulunur. Yani veri ve program alani ayri

hafiza Unitesi Uzerindedir.

Harvard Mimarisi

Vet
Adres Komut
M u .
Program | Kontrol| i RAM
ROM !
FC Yigin Kayitci
(Stack) Alani
Veri

Islemci ve
Kayitc Adres
Arayizo Kontrol

Sekil.11. Harward Mimarisi

Bu mimaride veri ve komutlari iletmek amaciyla kullanilan yollar birbirinden bagimsizdir. iletim

icin kullanilan yollarin farkh olmasi, ayni anda veri ve komutun iletilmesini miimkiin hale getirir.
Diger bir ifadeyle, komut kod bellekten okunurken, komutun gerceklestirilmesi sirasinda ihtiyag
duyulan veri, veri belleginden okunabilir.

Harvard Mimarisi, performansin ¢cok 6nemli oldugu sistemlerde ve giinimizde 6zellikle sayisal

isaret isleme gorevini yapan tiimlesik devrelerde (DSP: Digital Signal Processor) ve gilivenligin

onemsendigi mikrodenetleyicilerde tercih edilmektedir.

8.3.Mikrodenetleyiciler Nasil Kullanilirlar?

Mikrodenetleyiciler, program dilleri ile olusturulan kodlarin uygun derleyiciler
kullanarak mikrodenetleyiciye aktariimasi ile programlanir. Program icerisinde belirli
kosullara ya da input - output ( I / O ) uclarindan alinan sinyallere gore kararlar

verdirilebilir. Elde edilen sinyallere ve verilere gore matematiksel ve mantiksal islemler
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yapilarak sonuglar tekrar 1 / O uglarindan digital sinyaller halinde (5 V =lojik 1,0V =

lojik 0 ) verilir.
8.4. PIC16F628 Mikrodenetleyicisinin Projede Uygulanmasi

Projemizde PIC 16F628 kullandik . Oncelikle bu mikrodenetleyicinin 6zelliklerine
deginecek olursak; PIC16F628 de PIC16F84 gibi 18 bacakl bir mikrodenetleyicidir.
Ancak PIC16F84 'ten farkli olarak 16 tane 1/O pini vardir. Vdd ve Vss pinleri hari¢ tim
pinlerinin birden fazla islevi vardir ve her biri gerektiginde 1/O pini olarak
kullanilabilir. Bu 6zelliklerinin yani sira gercek zamanli ¢alismalarda kullanilabilmeleri
bizim projemizde yapmak istediklerimizle uyusmaktadir. Bu yuzden bu
mikrodenetleyiciyi kullandik. Gercek zamanli uygulamalarda islemcinin disindaki
ortamdan gelen isaretler cok hizl degisim gosterebilir. Bu nedenle bunlari isleyip
gereken cikislari ayni hizda dis cevreye aktarmak gerekebilir. Bizim projemizde gozlik
Uzerine monte ettigimiz ultrasonik sensor ile kullanici hareket halindeyken karsisina
¢ikan duragan veya hareketli nesnelere yaklasma oraninini giris verileri olarak alip
cikisinda buzzer dan ve titresim motorundan aradaki mesafenin uzaklik ve yakinligina
gore ¢ikis olarak ses ve titresimin vermesi,ayni zamanda ses ve titresimin nesneye
yaklasma oranina gore siddetinin ayarlanmasi amaci ile programlandi ve uygulandi.
Mikrodenetleyiciler boyle bir islemi yaparken , cok kigik boyutlarda ve ¢cok daha az

guc tiketerek yaparlar.Bu da bu tip mikrodenetleyici kullanmamizin sebeplerinden bir

tanesidir.
RAZIANZAVREF - =1~ 1= = rataN
FASAMNIICMP T -] 7 o T[] RADARD
RAGTIDCEINCMPE —a—e ] 3 O 6] - gaAT/OSCTCLKIN
RASMGLEA PR - 14 = 150 = = RAG/OSCZ/CLKOUT
wes —— =[5 & 14 ]==— vooD
REBOWINT —-—e ]G ﬁ 15[] —a—e RET/TI1OSHPGD
AB1/RXNDT - = []7 120 AES/T1O0SO/TIC KRGO
REBZ2ITHICH —-—a- | & 11 [] -—e RBS
RB3I/CCPT —=—a[]9 o] F B /P IEA

Sekil .12. PIC 16F62X serisinin bacak baglantilari
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Temel Ozellikleri

* Calisma gerilimi 3.0 V - 5.5 V 'tur.

* Calisma hizi PIC16F84 ile aynidir, 4 MHz ile 20 MHz araliginda ¢ahisabilir.
*Elektriksel olarak yazilip silinebilir.

* PIC16F84 ten farkl olarak 2Kx14 word lik Flash program bellegi vardir.

* Ram bellegi 224x8 byte, EEPROM veri bellegi ise 128 byte 'tir.

9.PROJE KAPSAMINDA YAPILAN CALISMALAR

9.1.Ultrasonik Mesafe Sensoru Devresinin Uygulamasi

Tasarimi yaptigimiz ve gozIlik Gzerine konumlandiracagimiz gic devresi ve Pic ‘“in yer
aldigi islemci devrelerinin alt gérindslerini ortaya ¢ikardik.Bilgisayar programi ¢izilen

ve similasyonu yapilan devremizin uygulamasina basliyoruz.

Sekil.13.Baski devre alt gorinusleri
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9.2.Baski Devrelerin Bakir Plaket Uzerine Uygulanmasi

Elektronik devre cizim programi ile hazirlanan ve similasyonunu yapilarak calistig
gorilen devre cizimlerini ,6nceden hazirlanan belli ebatlardaki bakir plaketler tzerine
cd yazma kalemi ile ¢izildi,daha sonra asit ve perhidrol karisimiyla hazirlanan ¢ozeltide
bakir eritildi ve su altinda temizlendikten sonra devre elemanlarinin bacak delikleri
delinerek montaja hazir hale getirildi.Daha sonra devre elemanlari semalara gore
montajlanarak devreler tamamlandi.

Sekil.15.Baski devrelerin bakir plaket izerine uygulanmasi ve hazirlanmasi
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9.3.PIC 16F628 Programlanmasi

Devre hazirlandiktan sonra devrede kullanilacak olan PIC 16F628 mikrodenetleyicisi C
programlama dili ile programlamasi icin gerekli calismalar yapilarak PIC icerisine

devremizin calisma seklini belirleyecek komutlar yiklendi.

31



9.4. Hazirlanan ve Programlanan Devrelerin Gozliik Uzerine Entegre Edilmesi

—

Sekil.16. Hazirlik asamasi tamamlanan elektronik devreler
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Sekil.17.Devrelerin gozluk Gzerine entegre edilmesi ve gozligln son sekli
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9.5.Projede Kullanilan Elektronik Devre Elemanlarinin Listesi

NO

10

11

12

13

14

MALZEME ADI

Direnc

Direng

Direnc

Kristal

Kondansator

Mikrodenetleyici

Entegre soketi

Buzzer

Transistor

Motor

Bakir plaket

Pil

Sensor

Direnc

DEGER

220R

100R

10K

4 MHZ

22pf

PIC 16F628

2*9

sV

BC237

Titresim

Epoksi

9V

Ultrasonik

10R
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15 Diyot 1N4001

16 Switch On-off 1
17 Regulator 7805 1
18 Kondansator 100nF 1
19 Kondansator 330uF 1
20 Entegre NE555 1
21 Direng 4k7 1
22 Kondansator 10UF 1
23 Trimpot 4K7 1

Tablo 5. Projede Kullanilan Elektronik Devre Elemanlarinin Listesi

10. GELiSTIRILEBILIRLIK

Ultrasonik mesafe sensorlii gérme engelli destek gozligumize daha uzun mesafelerde
kullanim imkani, daha az teknik sorun ,hem titresimli hem de sesli uyari yapabilen bir
cihaz olusturmayi amaclayarak basladik ve hedefimizi tamamladik.

ikinci asamada gorme engelli bireyi disarida hareket halindeyken 6zellikle sokak
koépeklerinin saldirilarindan  korumak amagh dustik maliyetli bir elektronik devre
ekledik ve denemesini gerceklestirdik.Sonraki evrelerde ise maliyetini ¢ok fazla

artirmadan ek fonksiyonlar gelistirilebilmeyi éngérmekteyiz.
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11. SONUC

Proje problemini korlik ve az gorememe olarak belirledigimiz calismamiz da
amacimiz, gérme engelli insanlarimiz igin disik maliyetli ve fonksiyonel bir cihaz
tasarlamakti. Projemiz sayesinde gorme engellilerimize belli mesafeler arasi daha

guvenli bir sekilde ylrime olanagi sunmaktir.

Projemiz ilk asamada viicudun tst kismini korumak amacli olarak dustntlmustiir. Bas

ve boyun yaralanmalarina baglh kazalarda 6limcil sonuclar ortaya ¢cikmaktadir.

Projenin ilk kisminda kullanacagimiz elektronik devre icin daha 6nce kazandigimiz
bilgi ve becerileri kullanarak elektronik devre cizim programindan devre tasarimini
yaptik ve baski devre semalarini elde ettik ve bakir plaket (izerine semayi uygulayarak
monte etme asamasina getirdik.Daha sonra elektronik par¢ca magazasindan aldigimiz
devre elemanlari(direng,kondansattr,mikrodenetleyici...) bakir plaket Uzerine monte
ederek devreyi calismaya hazir hale getirdik ve 9 V pil ile devrelerimizin calismasini
denedik ve sonuca ulastik.Devrelerimizi gozluk tzerine en uygun en ergonomik sekilde
yerlestirebilmek igin devrelermizi daha da kugulterek yeniden tasarlayip kigulttuk ve

gozluk Uzerine estetik sekilde entegre ettik.

Projemizin ikinci asamasinda ise ekledigimiz ikinci elektronik devre ile destek amacli
gozlugumize fonksiyonel bir ekleme yaparak bu sayede ¢ogu eve kapanmis sosyal
hayattan istemeyerek soyutlanmis gérme engelli insanlarimiza destek saglamayi
amacladik.Bu baglamda internet Uzerinden yaptigimiz arastirma ile piyasada hazir
olarak satilan modelleri olan képek kovucu devresinin elektronik devre semasini
bularak Gzerindeki devre elemanlari temin edildi ve delikli bakir plaket (izerine baski
devre semasi cizilmeden g0z yordami ile montaji yapilmistir.Delikli plaket Gzerine
yaptimasinin sebebi devrenin ¢ok kugik yer kaplayacak olmasidir.Daha sonra bu
devrede g0zluk Uzerinde estetigi hi¢ bozulmadan entegre edildi ve calismasi test
edildi.Prototipi olusturulan gézligin sunuma hazir hale gelmesi icin agikta goriinen
elektronik devrelerin Uzeri plastik kaplamalarla kaplandi ve go6zlik ekip olarak
guraltald bir ortamda,birden ¢ok engelin yanyana ve arka arkaya oldugu yerlerde test

edildi ve basarili sonuclar elde edildi.
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Ekip olarak bundan sonraki hedefimiz gérme engellilerin hayatlarini yakindan
inceleyerek ve onlarla milakatlar yaparak daha farkli ne yapabilecegimiz sorusuna

cevap aramak olacaktir.
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EKLER

PIC 16F628 ‘i C ile Programlama

TRISA=%00000010

TRISB=%00000110

GENLIK var word

MESAFE VAR WORD

GENLIK=0

MESAFE=0

PORTB=0

PORTA.0=1

ANA:

GOSUB OLC

IF MESAFE>150 AND MESAFE<200 THEN

GOSUB HIZ3

ENDIF

IF MESAFE>100 AND MESAFE<150 THEN
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GOSUB HI1Z2

ENDIF

IF MESAFE>50 AND MESAFE<100 THEN
GOSUB HIZ1

ENDIF

IF MESAFE>25 AND MESAFE<50 THEN
GOSUB HIZ

ENDIF

IF MESAFE>1 AND MESAFE<25 THEN
GOSUB HIZzZ

ENDIF

PORTB.0=0

PORTA.0=1

GOTO ANA

OLC:

PORTA.1=0

PULSIN PORTA.2, 2
PULSOUT PORTA.1, 1, genlik
genlik = (genlik * 5)

pause 1

39



mesafe = genlik ** 2257

RETURN

HIZ3:

PORTB.0=1

PORTA.0=0

PAUSE 750

PORTA.0=1

PAUSE 750

RETURN

HIZ2:

PORTB.0=1

PORTA.0=0

PAUSE 500

PORTA.0=1

PAUSE 500

RETURN

HIZ1:

PORTB.0=1

PORTA.0=0

PAUSE 250
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PORTA.0=1

PAUSE 250

RETURN

HIZ:

PORTB.0=1

PORTA.0=0

PAUSE 100

PORTA.0=1

PAUSE 100

RETURN

HIZZZ:

PORTB.0=1

PORTA.0=0

PAUSE 50

PORTA.0=1

PAUSE 50

RETURN

END
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